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Abstract of DE4022763 

The screwdriver has a torque limiter fitted inside the handle to inhibit the transmission of torque 
between the handle and the adaptor. The torque limiter is a saw toothed ring in which spring loaded 
pliable elements (9,9') engage in contrary working on the shaft (1) and handle in such a way that to 
overcome the steep flank of the saw tooth due to friction or locking because of the spring elements, 
there is a larger preset torque limitation. A smaller preset torque limitation applies in respect of the less 
steep flank. USE/ADVANTAGE - Has a number of varied applications. 
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@ Schraubwerkzeug 

Schraubwerkzeug zur Obertragung eines drehrichtungs- 
abhangigen Drehmomentes mit einem Handgriff zur Auf- 
nahme eines mit einem Mitnehmer verbundenen Schaftes, 
bei dem der Handgriff als hohles Gehause mit mindestens 
einer in das Innere des Gehauses htneinragenden sagezahn 
formigen Sperrklinke ausgebifdet ist, wobei eine die Sperr- 
klinkenflanken enthaltende Ebene senkrechtzur Langsachse 
des Handgriffes steht und der Schaft mindestens ein dreh- 
richtungsabhangig die steile oder die flache Sperrklinken- 
flanke beruhrendes radial federndes Blattfederelement 
aufweist. 
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Beschreibung gletchartige Federelemente, die symmetrisch zur 

Schaftlangsachse angeordnet sind und einen Endab- 

Die Erfindung betrifft ein Schraubwerkzeug der im schnitt des Schaftes bilden. greifen in die Sperrklinken- 

Oberbegriff des Anspruchs 1 angegebenen Art. lucken ein. Moglich ist auch die umgekehrte Konfigura- 

Ein Schraubwerkzeug mit drehsinnabh&ngigem maxi- 5 tion, wonach die Sperrklinken mit dem Schaft und die 

mal zu ubertragendem Drehmoment ist aus dem DE- Federelemente mit dem Handgriff verbunden sind 

GM 87 05 205 bekannL Dieses Schraubwerkzeug be- Der Schaft ist vorzugsweise mittels einer die Dreh- 

steht aus einem hohlzylindrischen Handgriff, einem in barkeit des Schaftes innerhalb des Handgriffes nicht 

dem Handgriff drehbar gelagerten, mit einem Mitneh- beeintrachtigenden Ringschnappverbindung in dem 

mer versehenen Schaft und einer urn einen zylindrischen 10 Handgriff eingesetzt Die Ringschnappverbindung be- 

Abschnitt des Schaftes gewikkelten zylindrische ruht darauf, daB ein zuriickfedernd aufweitbarer Endab- 

Schraubenfeder, deren eines Ende fest mit dem Hand- schnitt des hohlen Handgriffes einen Schaftabschnitt 

griff verbunden ist Beim Drehen des Schraubwerkzeu- ubergreift, dessen AuBendurchmesser geringfugig uber 

ges in der einen Richtung wird der ReibschluB zwischen dem Innendurchmesser des Endabschnittes des Hand- 

der Schraubenfeder und dem Abschnitt des Schaftes 15 griffes liegt. i 

durch Dehnung der Schraubenfeder verringert, so daB Vorteilhafte Weiterbildungen der Erfindung sind in 

bei Ausuben eines maximalen Drehmomentes in dieser den Unteranspruchen gekennzeichnei bzw. werden 

einen Drehrichtung eine Gieitreibung zwischen der In- nachstehend zusammen mit der Beschreibung der be- 

nenseite der Schraubenfeder und der AuBenflache des vorzugten Ausfuhrung der Erfindung anhand der Figu- 

Abschnittes des Schaftes herbeigefuhrt wird, wahrend 20 ren naher dargestellt. Es zeigen: 

bei entgegengesetzter Drehrichtung die Schraubenfe- Fig. 1 eine teilweise im Langsschnitt dargestellte An- 

der angezogen wird und somit eirie vergroBerte Haftrei- sicht eines Schraubendrehers mit einer Einrichtung zur 

bung zwischen der Innenflache der Schraubenfeder und Drehmomentbegrenzung, 

der AuBenflache des Abschnittes des Schaftes gegeben Fig. 2 eine teilweise im Langsschnitt dargestellte An- 

ist Bei dieser Drehrichtung geht die Haitreibung zwi- 25 sicht eines Griffteiles, 

schen der Schraubenfeder und dem Schaft bei einem Fig. 3 eine Stirnansicht des Griffteiles gemafl Fig. 2, 

hoheren Drehmoment in eine Gieitreibung uber. Nach- Fig. 4 eine teilweise im Langsschnitt dargestellte An- 

teilig bei diesem Schraubwerkzeug ist neben dem rela- sicht eines Schaftes und 

tiv komplizierten Aufbau, der insbesondere in Miniatur- Fig. 5 eine Stirnansicht des Schaftes gemaB Fig. 4. 

ausfuhrung nur aufwendig zu realisieren ist, vor allem 30 Das in der Fig. 1 dargestellte Schraubwerkzeug, das 

die schwierige Einstellung der Grenzdrehrnornente. sowohl als Schraubendreher als auch als Schrauben- 

Durch Veranderung der Parameter der Schraubenfeder schltissel ausgebildet sein kann, ist mit einen Schaft 1 zur 

werden stets beide Grenzdrehmomentwerte beeinfluBt. Aufnahme eines Mitnehmers versehen, der in dem dar- 

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, ein gestellten Ausfuhrungsbeispiel als Sechskantschrauben- 

Schraubwerkzeug der eingangs genannten Gattung an- 35 dreher 2 zum Anziehen und Losen von Schrauben mit 

zugeben, das sich durch einfachen Aufbau und exakte einem Innensechskant ausgebildet ist. Der Durchmesser 

werkseitige Auslegbarkeit fur eine Vielzahl von Anwen- eines ersten, im Innern eines hohlen Handgriffes 3 ange- 

dungsfallen auszeichnet. ordneten Schaftabschnittes 4 ist etwas groBer als der 

Diese Aufgabe wird mit den kennzeichnenden Merk- eines zweiten Schaftabschnittes 5, der in einem Hand- 

maien des Anspruchs 1 geldst. 40 griff abschnitt 6 drehbar gelagert ist. Der Abschnmitt 6 

Die Erfindung beruhtauf der Erkenntnis, daB die Mit- an dem offenen Ende des Handgriffes 3 umgreift den 
nahme eines in einem hohlen Handgriff drehbar gela- Schaftabschnitt 4 mit dem groBeren Durchmesser und 
gerten Schaftes durch eine Rastkupplung zwischen dem liegt mit seiner inneren Oberflache an der auBeren 
Handgriff und dem Schaft in Form einer radial federn- Oberflache des Schaftabschnittes 5 an. Damit der Hand- 
den Verzahnung von Federelementen und sagezahnfor- 45 griffabschnitt 6 uber den Schaftabschnitt 4 mit dem gro- 
migen Sperrklinken in Abhangigkeit von der Art der Beren Durchmesser schiebbar ist, besteht er aus gering- 
Verzahnung und der Drehrichtung nur bis zu einem ftigig elastischem Material, insbesondere aus Kunststoff. 
maximalen Drehmoment erfolgu Bei Oberschreitung Dadurch ist der Handgriffabschnitt 6 etwas aufweitbar 
dieses Drehmomentes werden die Federelemente in ra- und wieder in die Ausgangsform zuriickfedernd. Die 
dialer Richtung entgegengesetzt zur Federwirkung 50 Aufweitbarkeit laBt sich auch durch Langsschlitze be- 
weggedriickt, so daB der Handgriff frei drehbar ist und wirken oder verstarken. Der Schaft 1 ist auf diese Weise 
den mit einer Schraubendreherklinge oder dergleichen unverlierbar und drehbar mit dem Handgriff 3 verbun- 
versehenen Schaft nicht mehr mitnimmt. Das Grenz- den. 

drehmoment, bei dem dieses Oberspringen erfolgt, Der Handgriff 3 ist als Langsschnitt und als Stirnan- 

hangt unter anderem auch von der Steilheit der Sperr- 55 sicht in den Fig. 2 und 3 naher dargestellt. Es ist ersicht- 

klinkenflanken ab. Das fur das Festziehen erforderliche lich, daB der Handgriff 3 einen inneren Abschnitt 7 auf- 

geringere Grenzdrehmoment wird bei der Drehrich- weist, der mit sagezahnformigen Sperrklinken 8 besetzt 

tung ubertragen, bei der die flacheren Flanken der sage- ist Zwei gleichartige, sich gegenuberliegende Federele- 

zahnformigen Sperrklinken an die Federelemente an- mente 9 und 9', die einen Endabschnitt des in den Fig. 4 

greifen. Es ist ersichtlich, daB das in den jeweiligen Rich- 60 und 5 dargestellten Schaftes 1 bilden, sind in dem in 

tungen wirksame und Schaftteii und Griff koppelnde Fig. 1 gezeigten montierten Zustand des Schraubendre- 

Drehmoment mittels Reibwirkung und/oder Form- hers mit den Sperrklinken 8 verzahnt. Bei Einschraub- 

schluB wirkt, wobei bei der steileren Flanke der Form- richtung nach rechts driicken zwei Sperrklinken 8 des 

schluB iiberwiegt Handgriffes 3 mit thren flachen Flanken 10 gegen die 

Entsprechend einer vorteilhaften Ausgestaltung der 65 Federelemente 9 und 9' des Schaftes 1. Oberschreitet 

Erfindung umgibt ein Kranz einer Vielzahl von Sperr- das ausgeubte Drehmoment beim Festziehen der 

klinken einen Abschnitt der inneren Wandung des hohl- Schraube einen vorgegebenen Grenzwert, so gleiten die 

zyhnder- oder hohlkegelfdrmigen Handgriffes. Zwei Federelemente 9 und 9' entlang der flachen Flanken 80 
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und springen in die nachste Sperrklinkenlucke It. Damit 
ist der Schaft 1 mit dem Sechskant 2 ratschenartig frei 
innerhalb des Handgriffes 4 drehbar. Beim Ldsen der 
Schraube, dh. beim Drehen des Handgriffes 4 nach links 
werden die steilen Flanken 12 der Sperrklinken 8 gegen 5 
die Federelemente 9 und 9' gepreBt Die Oberwindung 
der steilen Flanken 12 der Sperrklinken 8 bzw. das 
Oberspringen erfordert ein grdBeres Drehmoment als 
die Oberwindung der flachen Flanken 10. In Abschraub- 
richtung kann folglich ein grdBeres Drehmoment iiber- 10 
tragen werden als in Einschraubrichtung. Aber auch bei 
dieser Drehrichtung des Schraubwerkzeuges ist ein ma- 
ximales Drehmoment nicht zu Oberschreiten, so daB 
beim Ldsen einer Schraube mit Rechtsgewinde ein Aus- 
reiflen des Gewindes bzw. ein Abdrehen des Schrauben- 1 5 
kopfes vermieden wird. 

Ein optimaler Eingriff zwischen den Sperrklinken 8 
und den Federelementen 9/9' sowie Stabilitat und gute 
Reproduzierbarkeit wird durch einen Ansatz 13 er- 
reicht, der eine, bezogen auf die Ansicht in axialer Rich- 20 
tung, verrundete Anformung des Federeiementes bildet 
die den Konturen der Sperrklink-en 8, insbesondere de- 
ren Flankenwinkeln, angepaBt-ist 

Ist das Schraubgewinde linksgangig, so mussen die 
Sperrklinken 8 in der anderen Richtung f prientiert sein, 25 
d.h.die flachen und die steilen Flanken sind vertauscht 

Die Begrenzung des Obertragbaren Drehmomentes 
in der einen bzw. anderen Drehrichtung hangt insbeson- 
dere von dem Anstiegswinkel der Sperrklinkenflanken 
ab. Durch sehr unterschiedliche Flankenwinkel laBt sich 30 
das Drehmoment in Abschraubrichtung auf einfache 
und gut reproduzierbare Weise viel h6her einstellen als 
in Einschraubrichtung. 

In Abwandlung des dargestellten Ausfuhrungsbei- 
spieles konnen Sperrklinkenkranz und Federelemente 35 
auch vertauscht sein, dJi. daB der Sperrklinkenkranz 
einen Endabschnitt des Schaftes 1 bildet und die Feder- 
elemente mit der inneren Wandung des Handgriffes 3 
verbunden sind. 

Die Erfindung beschrSnkt sich in ihrer Ausfuhrung 40 
nicht auf das vorstehend angegebene bevorzugte Aus- 
fuhrungsbeispiel. Vielmehr ist eine Anzahl von Varian- 
ten denkbar, welche von der dargestellten Losung auch 
bei grundsatzlich anders gearteten Ausfuhrungen Ge- 
brauch machen. 45 

Patentanspruche 

1. Schraubwerkzeug mit einem Handgriff zur Auf- 
nahme eines mit einem Mitnehmer verbundenen 50 
Schaftes mit Mitteln zur Begrenzung des zwischen 
Handgriff und Mitnehmer Obertragbaren Drehmo- 
ments, wobei der Handgriff als hohles Gehause mit 
mindestens einer im Inneren des Handgriffs vorge- 
sehenen, relativ zum Schaft wirkenden und dreh- 55 
sinnabhangigen Drehmomentbegrenzungsvorrich- 
tung ausgebildet ist, dadurch gekennzeichnet, daB 
die Drehmomentbegrenzungsvorrichtung aus einer 
sagezahnformigen Sperrverzahnung besteht in die 
in radialer Richtung nachgiebige Federelemente (9 60 
bzw. 9') hineinragen, wobei Sperrverzahnung und 
Federelemente (9, 9') in gegenseitiger Wechselwir- 
kung an Schaft (1) und Handgriff (3) derart ange- 
ordnet sind, daB das zum Oberwinden der steilen 
Flanken (12) der Sperrverzahnung infolge von Rei- 65 
bung oder Blockierung durch FormschluB des Fe- 
derelements an diesen Flanken erforderliche erste 
Drehmoment das groBere vorgegebene Grenz- 
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drehmoment und das zum Oberwinden der Flanken 
(10) geringerer Steigung infolge von Reibung erfor- 
derliche zweite Drehmoment das kleinere vorgege- 
bene Grenzdrehmoment bei Drehung in Gegen- 
richtung bildet 

2. Schraubwerkzeug nach Anspruch 1, dadurch ge- 
kennzeichnet daB die Sperrverzahnung als Sperr- 
klinkenkranz ausgebildet ist, der einen Abschnitt 
der inneren Wandung des Handgriffes (3) umgibt 
und daB mindestens ein Federelement (9 bzw. 9') 
einen Endabschnitt des Schaftes (1) bildet 

3. Schraubwerkzeug nach Anspruch 2, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB zwei gleichartige Federelemente 
(9 und 9') symmetrisch zur Schaftlangsachse ange- 
ordnet sind. > 

4. Schraubwerkzeug nach Anspruch 1 , dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Sperrverzahnung als Sperr- 
klinkenkranz ausgebildet ist, der einen Endab- 
schnitt des Schaftes (1) bildet und radial nach auBen 
abstehende, im gleichen Achsabstand angeordnete 
Zahne aufweist und daB mindestens ein Federele- 
ment mit der inneren Wandung des Handgriffes (3) 
verbunden ist * 

5. Schraubwerkzeug nach einem der vorangehen- 
den Anspruche, dadurch gekennzeichnet daB die 
Federelemente (9 und 9') in die Sperrverzahnung 
eingreifende Ansatze (13) aufweisen, welche den 
Flanken (10 und 12) der Sperrverzahnung angepaB- 
te Form aufweisen. 

6. Schraubwerkzeug nach einem der vorangehen- 
den Anspruche, gekennzeichnet durch eine Ring- 
Schnappverbindung zwischen dem Handgriff (3) 
und dem Schaft (1). 

7. Schraubwerkzeug nach Anspruch 6 , dadurch ge- 
kennzeichnet, daB ein zuruckfedernd aufweitbarer 
Endabschnitt (6) des Handgriffes (3), ein erster 
Schaftabschnitt (5) und ein innerhalb des Handgrif- 
fes befindiicher angrenzender zweiter Schaftab- 
schnitt (4) die Ringschnappverbindung bilden, wo- 
bei der Innendurchmesser des Endabschnittes (6) 
des Handgriffes (3) dem AuBendurchmesser des er- 
sten Schaftabschnittes (5) entspricht jedoch gerin- 
ger ist als der AuBendurchmesser des zweiten 
Schaftabschnittes (4) und der Endabschnitt (6) des 
Handgriffes (3) den ersten Schaftabschnitt (5) urn* 
greift 

8. Schraubwerkzeug nach einem der vorangehen- 
den Anspruche, dadurch gekennzeichnet daB der 
Mitnehmer (2) als Sechskantklinge fur M2-Maden- 

1 schrauben mit Innensechskant ausgebildet ist und 
daB das untere Grenzdrehmoment ca. 7J5 Ncm 
+ /— 1,5 Ncm und das obere Grenzdrehmoment ca. 
20 Ncm betragen. 

9. Schraubwerkzeug nach einem der vorangehen- 
den Anspruche, dadurch gekennzeichnet daB der 
Handgriff (4) und der Schaft (1) mit Ausnahme des 
Mitnehmers (2) jeweils einstiickig sind und aus 
Kunststoff bestehen. 
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